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1  Thématique abordée 
Les méthodes traditionnelles d’ordonnancement de programmes parallèles sur une grille de 
calcul, par exemple, travaillent sous des hypothèses peu réalistes à savoir que l’on suppose 
généralement que les durées des tâches et/ou des communications sont déterministes (alors 
qu’on les connaît mal à l’avance). 
 
Une approche plus réaliste consiste à avoir une durée des tâches ou des communications 
représentée par des intervalles (nets ou flous) exprimant une imprécision, ou par une fonction 
aléatoire. Des recherches préliminaires ont permis d’obtenir des premiers résultats permettant de 
borner les durées des exécutions de programmes ainsi modélisés [6] 
 
2  Sujet de la thèse 
Le but de la thèse est d’étudier de façon plus approfondie ces problèmes d’ordonnancement : 
complexité, algorithmes. Le principal  but est de minimiser le délai global d’exécution, mais 
d’autres critères peuvent aussi être pris en compte : nombre de processeurs utilisés, coût 
économique, etc. 
 
On s’intéressera en premier au deux cas de base (calculs déterministes et communications 
imprécis et/ou probabilistes, et calculs imprécis et/ou probabilistes  et communications 
déterministes ). Puis on pourra étudier le cas général : calculs et communications imprécis et/ou 
probabilistes. 
 
L’accent sera mis aussi bien sur les aspects théoriques des ces problèmes, que sur des 
applications (réalisations, tests par simulation, etc.) 
 
3  Contexte 
Cette thèse se déroulera au sein de l’équipe RI2C, au laboratoire  LITIS  à l’Université du Havre. 
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